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1.1.主菜单
功能说明：

打开软件，进入软件主菜单页面，可通过各个入口进入到不同模式中学习。

主菜单

操作说明 ：

1. 点击 按钮，进入到【学习模式】；

2. 点击 按钮，进入到【学习模式】；

3. 点击 按钮，进入到【学习模式】；

4. 点击 按钮，打开【关于】窗口；

5. 点击 按钮，打开【退出确认弹窗】
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1.2.退出
功能说明 ：
场景中，通过键盘按键对人物进行移动操作和功能模块使用，也可以解锁鼠标，点击

界面图标使用各模块功能。

退出窗口
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1.3.学习模式
功能说明 ：
学习模式中分为技术设计报告编写、场地踏勘、像控点测量、飞行准备、航线规划、

数据导出、数据处理等 7个模块进行引导式交互讲解。

学习模式

操作说明 ：

1. 点击 按钮，返回到上一页；

2. 点击【技术设计报告】，加载进入到【技术设计报告】的引导教学中；
3. 点击【场地踏勘】，加载进入到【场地踏勘】的引导教学中；
4. 点击【像控点测量】，加载进入到【像控点测量】的引导教学中；
5. 点击【飞行准备】，加载进入到【飞行准备】的引导教学中；
6. 点击【航线规划】，加载进入到【航线规划】的引导教学中；
7. 点击【数据导出】，加载进入到【数据导出】的引导教学中；
8. 点击【数据处理】，加载进入到【数据处理】的引导教学中；
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1.3.1. 引导学习方式

功能说明 ：
学习模式中，每一个教学都会以引导式的交互进行讲解学习

学习模式

操作说明 ：

1. 根据引导说明点击 指定位置；

2. 点击【ESC】键，弹出系统菜单栏

系统菜单栏

(1) 点击【返回学习模式】，返回到【学习模式】界面；
(2) 点击【主菜单】，返回到【主菜单】界面；
(3) 点击【退出】，退出当前软件；
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1.4.练习模式
功能说明 ：
在自由的实训环境下完成指定的练习流程；

实训场景

操作说明 ：
1. 按【W】【S】【A】【D】键，使人物移动；
2. 按【空格】键，使人物跳跃；
3. 按【Shift】键，使人物奔跑；
4. 按【Ctrl】键，使人物慢走；
5. 按【C】键，使人物下蹲；
6. 按【Esc】键，打开系统菜单；
7. 【作业流程栏】，提供作业流程内容，用户按规范完成流程点后会转换为完成状态；
8. 【工具箱】功能，可通过按【Tab】键或点击图标打开；
9. 【地图】功能，可通过按【M】键或点击图标打开；
10. 【数据处理】功能，点击图标打开
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1.5.天气
功能说明 ：
天气通过天气按钮随意变化场景的天气状况，如阴天、刮风、晴天等；

地图界面

操作说明 ：

1. 鼠标点击 天气按钮，随机转变当前环境天气，天气分为晴天、多云、阴天；

1.6.地图
功能说明 ：
地图界面，可以查看任务测区以及当前位置、无人机位置、像控点位置信息；

地图界面

操作说明 ：
2. 鼠标点击地图任意位置，可快速传送；
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1.7.工具箱
功能说明 ：
【工具箱】中提供有无人机、RTK、手簿、测风仪、相机、技术设计报告等设备；

工具箱

1.8.数据处理
功能说明 ：
数据处理运用 demo数据，模拟数据处理全过程，交互过程需要指定流程操作；

数据处理界面

操作说明 ：
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1. 点击【数据处理】图标，进入到数据处理软件界面；
2. 点击文件-新建-保存
3. 点击工作流程-添加照片-ok
4. 点击参考-导入 pos-打开-ok
5. 点击工作流程-对齐照片-ok
6. 点击工作流程-建立密集点云-ok
7. 点击工作流程-建立生成网络-ok
8. 点击工作流程-生成纹理-ok
9. 点击工作流程- build DEM -ok
10. 文件-导出-导出模型

1.9.无人机使用
功能说明 ：
从【手提箱】中提取【无人机】平放于地面进行安装操作。

无人机放置

操作说明 ：
11. 从【工具箱】中，提取无人机；
12. 提取状态下，点击鼠标左键将无人机平放于地面(绿色高光显示时，即为可放置状

态)；
13. 人物靠近并面向无人机显示操作提示时，按【F】键进入无人机操作界面；
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无人机操作界面

14. 点击箱子中的无人机部件进行逐一安装；
15. 按【W】/【S】切换无人机显示视角；
16. 按【Q】/【E】左右旋转无人机显示视角；
17. 无人机左侧的【SD卡】插槽可点击进行数据导出；
18. 无人机电源需要组装电池后，短按一下再长按 2秒电源键开启电源。

1.10. 遥控器
功能说明 ：
【遥控器】可对【无人机】进行远程操控以及【RTK App】规划界面操作。

遥控器操作界面

操作说明 ：
1. 按键盘【TAB】键或者点击右下角【工具箱】图标展开设备栏，点击【遥控器】提
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取遥控设备；

2. 按键盘【Y】键短按【电源按键】，再长按 2秒【电源按键】，可开启遥控器电源；
3. 按键盘【T】【G】【F】【H】键，模拟操控【遥控器】左摇杆(根据日本手/美国手

对频设置，对【无人机】进行姿态操作)；
4. 按键盘【I】【K】【J】【L】键，模拟操控【遥控器】右摇杆(根据日本手/美国手对

频设置，对【无人机】进行姿态操作)；
5. 长按键盘【U】返航键 2秒后翻开，使飞行中的【无人机】返航到起飞点；
6. 按键盘【F2】键或者鼠标点击【遥控器屏幕】，可跳转到【RTK App】规划界面;

1.11. RTK App
功能说明 ：

【RTK App】专为测绘航拍设计，用户可通过 App规划作业区域及航线，设置各项参
数，并实时查看无人机作业状态。

RTK App界面

操作说明 ：
1. 从【遥控器】操作界面中，点击【遥控器屏幕】或按键盘【F2】键，进入到【RTK 

App】界面；
2. 在【RTK App】界面按键盘【F2】键，可退出界面；
3. 点击左上角三横杠【菜单】按钮，可进行【任务管理】和【通用设置】；
4. 点击左下角【规划】按钮，可选择摄影测量，进行规划；
5. 点击左下角【飞行】按钮，进入相机界面或地图界面，可查看飞行器状态、设置参

数；
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1.11.1. 功能弹窗-任务管理

功能说明 ：
【任务管理】可查看作业进度、已规划的作业。

作业管理-进行中

功作业管理-规划

操作说明 ：
1. 点击左上角三横杠的【功能按钮】，弹出【功能弹窗】默认显示【作业管理】
2. 点击顶部【进行中】按钮，显示最新的作业任务进度信息，点击任意作业任务切换

到【摄影测量】界面并同步规划航线和航拍进度，继续执行摄影测量；

3. 点击顶部【规划】按钮，显示已规划的作业任务信息，点击任意作业任务切换到

【摄影测量】界面并同步规划航线；
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4. 

1.11.2. 功能弹窗-通用设置

功能说明 ：
【通用设置】可进行参数单位设置、网络诊断等。

通用设置

通用设置-网络诊断

操作说明 ：
1. 点击左上角三横杠的【功能按钮】，弹出【功能弹窗】再点击齿轮图标切换到【通

用设置】界面；

2. 点击设置【参考单位】和【面积单位】，调整整体系统单位参数；
3. 点击【网络诊断】，系统自动连接管理平台。
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1.11.3. 摄影测量

功能说明 ：

摄影测量规划界面

操作说明 ：
1. 从【主界面】点击【规划】-【摄影测量】，进入到【摄影测量】的规划界面；
2. 左上角【无人机标识】，点击返回主界面；
3. 顶部红色区域，显示警告以及无人机各种状态，如信号、电量等；
4. 最右侧三点的【更多设置】按钮，点击打开可设置飞行器各部分及遥控器相关参数：

1 飞行器参数设置，主要包括饭焊点设置、返航高度、高度限制、距离限制；

2 RTK功能，RTK设置，主要包括 RTK功能开关、RTK服务类型及对应的参数设
置；

3 感知设置，主要包括启动视觉避障系统及视觉高级设置；

4 图传设置，主要包括信道模式、扫频图；

5 智能飞行电池设置，可设置低电量报警阈值没查看电池信息；

6 通用设置，主要包括航线显示及单位设置；

5. 地图航线规划，点击地图添加区域边界点，系统将自动生成航线；
6. 拖动边界点，可调节边界区域；
7. 双击边界点，消除边界点；
8. 右侧为作业参数设置区域，点击地图添加作业区域边界点后，会显示参数设置列表；

1 高度：执行作业时无人机的飞行高度；

2 速度：执行作业时无人机的飞行速度；

3 完场动作：完成作业后无人机的动作，当前版本仅提供返航动作；

4 相机设置：包含成图比例、白平衡、云台角度、图片分辨率设置；

5 重叠率设置：包含旁向重叠率、航向重叠率设置；
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1.11.4. 航点飞行

功能说明 ：

摄影测量准备界面

操作说明 ：
1. 从【摄影测量】-【规划界面】，调整规划设置并保存，可切换到准备界面；
2. 左上角【主页】标识，点击返回主界面；
3. 顶部绿色区域，显示无人机状态以及当前缩规划的航线长度、预计飞行时间、SD卡

总容量；

4. 左下角【缩略窗口】，点击可放大画面查看；
5. 点击【取消】按钮，返回到规划界面；
6. 点击【执行】按钮，等待航线上传至无人机；
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1.11.5. 相机界面

功能说明 ：
在【主界面】点击【飞行】或者【摄影测量】规划执行后，可通过左下角的缩略图

标进行相机界面与地图界面你的全屏显示。

相机界面

操作说明 ：
1. 左上角【主页】标识，点击返回主界面；；
2. 顶部绿色区域，显示警告以及无人机各种状态，如 RTK信号、电量等；
3. 左下角【缩略窗口】，点击可放大画面查看；
4. 作业进度显示，显示摄影测量作业进度百分比；
5. 飞行状态参数显示:

1 H:飞行器与返航点垂直方向的距离；
2 D：飞行器与返航点水平方向的距离；
3 V.S：飞行器垂直方向的飞行速度；
4 H.S：飞行水平方向的飞行速度；

6. 点击【结束】按钮，点击后结束摄影测量，无人机自动返航；
7. 点击【暂停】按钮，点击后停止摄影测量，无人机悬空停留，可点击【继续】按钮，

继续测量；
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1.12. 测评模式
功能说明 ：
测评模式模拟项目作业，系统提供项目概括以及任务测区进行作业任务考核，系统会

根据作业规范给出评分。

测评模式

操作说明 ：

1. 项目概况，点击 关闭窗口；

任务栏弹窗

2. 点击 按钮，测评任务开始计时以及开始进行操作规范的判断评分；

3. 点击 按钮，收起任务栏；
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4. 点击 按钮，结束计时以及评分并弹出确认提示窗口；

结束作业提示

5. 点击 按钮，进行成绩提交流程；

6. 点击 按钮，关闭提示窗口继续测评任务；

选择老师提交成绩

7. 点击 下拉按钮，可选择下拉框中的老师进行成绩提交；

8. 点击 按钮，重新加载测评场景；

9. 点击 按钮，将成绩评分提交到管理后台并弹出成绩报告供查看；
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1.12.1. 评分标准

序号 评分点 条件 分值(总分:100)

1 技术设计报告编写 编写每个填空得 2分 10

2 场地踏勘 天气转变为晴天，以及风速少于 6级 5

3 像控点布设 在任务测区内布设 5个像控点，每个像控点得 1分 5

4 像控点测量 移动站测量像控点，每个测量一个像控点得 1分 5

5 照片导出 导出相机照片 5

6 控制点数据导出 导出移动站控制点数据 5

7 无人机组装 完成无人机的四个旋翼和电池的安装 5

8
飞行检测

进行无人机试飞上升、下降、左转、右转、前进、后退、

左移、右移

5

9 航线规划 进入地面站编辑航线 3个点以上 5

10 重叠率设置 设置重叠率航向与旁向重叠率相差大于等于 10% 5

11 航测监控 无人机航拍过程中监控地面站数据 5

12 数据导出 导出无人机数据 5

13 数据处理-导入照片 进行数据处理-添加照片 5

14 数据处理-对齐照片 进行数据处理-对齐照片 5

15 数据处理-生成点云 进行数据处理-生成点云 5

16 数据处理=生成网格 进行数据处理-生成网格 5

17 数据处理-生成纹理 进行数据处理-生成纹理 5

18 数据处理-生成 DEM 进行数据处理-生成 DEM 5

19 成果导出 导出模型数据 5


